[CV]Name Beschreibung

53 |Lastregelung Param. 3 [Parameter 3 { )-Anteil).

Bostimmt die Trégheit des Motors. Je tréger der
[Motor ist {wenn also viel Schwungmasse vorhanden
ist oder der Motor ainen grossen Durchmesser hat),
desto grosser muss der Wert sein.

54 |Dimmer

Bestimmt die Helligkeit der Funktionsausgéange
la grisser dar Wart, desto heller sind die Lampen

01-16 16

55 Analogmodi B welche Analk di zugel sind 1,20der3 |3
Funktion Wert
Erlaube AC Analog Modus 1
Erlaube DC Analog Modus 2
Erlaube AC und DC Analog Modus 3
56 [Bremsmodi i welche B k | sind 1,23 0derd [3
[Funktion Wert
Erlaube Marklin Bremsmodus 1
Erlaube ZIMO Bremsmodus 2
Erdaube Marklin und ZIMO Bremsmodus 3
ISchalte alle Bremsstrecken ab 4

57 [ESU-B d instellung for den ESU Bremsmodus. 0 - 63 0
Boachten Sie den Text vorne in der Anleitung
64 |DCC-Einstell [DCC-Fak fenerk / ZIMO ,Manual Bit* [0, 1,2 oder 3|3

[CV 64 zu kommen.

[Nur relevant im DCC-Betrieb
Addieren Sie die u.g. Warte, um zum Inhait der

Furktisn

Wer

Fahrstufenerkennung DCC avs
Fahrstufenerkennung DCC ain (empfohlen)
[,Neue” ZIMO-Manval Funktion {(MX2000)

| Alte” ZIMO-Manual Funkfion (MX1)

NO =0
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» for Liin® Hochiei
tor

Der 5 polige Hochleistungsmotor von Marklin® (Rei-
he 37x0) ist sehr gut fir dan LokPiloten geeignet,
wenn Sie diese Parameter einstellen:

CV 51 = 40

cv sz = 20

CVv 53 = 15

Parameter for Mérklin® Motoren mit
HAMO-Magneten

Auch Marklin® Allstrommotoren kénnen nach ei-
nem Umbau mit einem HAMO-Magneten mit dem
LokPilot verwendet werden:

cv 2 = 6
CV 51 = 14
Cv 52 = 20
CV 53 = 15

Parameter for Loks mit Glockenankermotor
Laider sind eine Vielzahl von verschiedenen Glocken-
ankermotoren (z.B. Faulhaber, Maxxon, etc) im Ein-
satz, so dass hier nur Werta fur verbreitete Loks
angegeben werden kénnen.

Fir Marklins® BR55 / 17:

Ccv 51 = 25
CV 52 = 30
€V 53 = 08

Decoder-Reset

Sie kannen jederzeit dis Werk Il

wiaderherstellen, wenn Sie einmal nicht mehr
weiter wissen:

Schreiben Sie dazu in CV 08 den Wert 08.

Bremasstrecken

Der LokPilot erkennt die Bremsstrecken von
Marklin®, tenz (LG100) und ZIMO (MX9, MXHLU}.

Ab Werk ist die U o aller B k
akdiv.

Esist |edoch bracht, nicht benatigte B k
ken hatten: Fahren Sie beispial in ei-

nem reinen DCC-Umfeld, so ist die Marklin®-Brems-
strecke sicherlich unwichtig und sollte daher abge-
schaltet werdey,.

Die for dos A%hnhen usténdige CV ist die CV 64,

Eine neue Funktion verbirgt sich hinter der CV 57
{ESU Bremsmodus}:Damit kann ein Weg eingestellt
werden, den die Lok vom Anfang des Bremsabschnitts
bis Zum Halt zurocklegt. Damit ist es méglich, unab-
hangig von der Geschwindigkeit der Lok immer ge-
nau vor dem roten Signal zum Stehen zu kommen.
Der LokPilot berechnet dann, wie stark die Lok brem-

sunsoll.

Jo groBer der Wert in CV57, desto langer der Brems-
weg. Schreiben Sie dort wieder eine ,0* hinein, ist
wieder der normale Modus aktiv.

Hinweis: an der 6021 muss statt der ,0% 80" einge-
geben werden.

Support und Hilfe

Sollten Sie einmal nicht mehr weiter Wissen, so ist lhr
arster Ansprechpartner natisrlich Thr Fachhéndler, bei
dem Sie Ihren LokPilot-Decoder erstanden haben. Er
ist Ihr kompetenter Partner bei allen Fragen rund um
die Modellbahn.

Wir sind for Sie auf vielen Wegen erreichbar. Wir
bitten Sie jedoch, falls maglich, uns entweder per
eMail oder per Fax zu kontaktieren. eMails und Faxe
werden in der Regel innerhalb von wenigen Tagen
beaniworh' Bitte geben Sie stets auch eine Rick-

an oder eine eMail-Adresse, an die wir
die Antwort richten kénnen.

Die telefonischa Hotline ist in der Regel stark
fraquentiert und solke im Interesse aller Kun-
den nur bei Probl, in A

wardsn, dis sich nicht s&hﬂﬁlleh au&ern lassen.
Bevor Sie dies tun, ist es jedoch hilfreich, uns
zunéchst im Internet zv besuchen und dort in
der ,Tipps&Tricks” Ecke nachzusehen, ob nicht
andere Kunden vor lhnen schon die gleichen
Probleme hatten.

++49 (07043 -9075 27
Di von 10.00 Uhr bis 12.00 Uhr
per Fax : ++49 (0)7043 - 90 75 36
support@loksound.de

telefonisch:

per email:

per Post: ESU electronic solutions vlm GmbH
- technischer Support -
Am Tiefen See 5
D-75433 Mavulbronn

Internet: http://www.loksound.de

Ratriahennlaituna 1akPilat V1.0 06/2001

Z
Betriebsanleitung LokPilot V1.0 06/2001 1
grin violett gelb
F1 Licht | Licht
, hinton  [vorne "
LokPilot
blav
schwarz rot orange
Motor
Abb. 2: Anschluss des LokPilot in Loks mit isolierten Sonderfunktionen
grin ; violett
Lokgehduse LokPilot
schwarz
" A
Motor
Abb. 3: Anschluss des LokPilot in Loks mit S cfunk gegen Geha haltet
Loks mit NEM-Schnittstelle Decodersteckers mit dem rot /orangen Ka-
Der LokPilot wird mit einer Digitalschnitistelle nach bel} an der meist mit einem *, +, * oder 1
NEM650/652 (NMRA 59.1/9.2) geliefert. (Siehe Ab- markiertan Seite der Schnitistelle befindet.
bildung 1). Der Einbau in Lokomotiven mit entspre- Achten Sie darauf, dass sich beim Einstecken
chender Schnitistelle gestalfet sich doher besonders keines der Beinchen verkantet oder verbiegt.
einfach: Verlassen Sie sich nicht daravf, dass
+Nohmon Sio das Fohrzouggehause ab. Beachten o Kabel dos Stackers auf einer be-
Sie unbedingt die Anleitung der Lok! stimmien Seite wegfuhren missen:
) ” ! ° Ausschlaggebend ist allein die Stift-
'Zlah:n Sl;e den in der :.nk beﬁndhc:e; StI:hni“sl:eﬂen- 1 Markierung der Schnitistelle
stecker bzw. ein analoges Umschaltrelais ab. Be- o . N
5 N oy * Den Decoder an einer geeigneten, meist vor-
w::-ran Sio don Stockor / Umachaltrolais sorgfalti gesahenen Stalle im Modal unterbringan.
: Befestigen Sie den LokPiloten mit doppel-
tacken Sie den Schnittstellenstecker nun so ein, seitigem Klebeband oder {sehr wenig) HeiB-
? dass sich Stift 1 des Steckers {dies ist die Seite des kleber.
Betriebsanleituna LokPilot V1.0 06/2001 3
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Allgemeine Eigenschaften:

Der LokPilot ist der universell einsetzbare Lok-
empfinger: Der Betrieb ist sowohl mit Marklin®
Digital als auch mit DCC-konformen Anlagen méag-
lich. Der LokPilot erkennt die Bo'nebsur' uutomu
tisch. Es kénnen Gleich k

motoren (z.B. Faulhaber) oder Alistrommotoren mit
HAMO -Magneten verwendet werden.

Durch seine einmaligen Fahigkeiten gewdhrt Ihnen
der LokPilot die Flexibilitét und Sicherheit, die Sie
heute von einem Digitaldacoder erwarten. Auch
zukiinftige Standards sind fir den LokPiloten kein
Problem: Durch seine Flash-Technologie kann er je-
derzeit auf den neuesten Stand gebracht werden.

* Multiprotokollbetrieb maglich

« Auf anal Gleichstrom- und Wechsel
fagen voll einsatzfahig

«Vollautomatischer, fliegender Wechsal aller 4 Be-
triebsarten (AC Analog, DC Analog, DCC Digital,
Marklin® Digital)

« Lastregelung der 3. Generation: Mit drei CVs an
dun Lokmotor anpassbar

* Motorsch de, leise Takifreq > 15,5 kHz

«Lenz, Marklin und ZIMO-Bremsstrecken werden
unterstutzt

+14, 28 und 128 Fahrstufen bei DCC-Betrieb, 14
oder 28 Fahrstufen bei Motorola®-Betrieb

+Automatische Erk g der Fahrstuf
stellung bei den meisten DCC-Systemen

*2- oder 4-stellige Lokadressen

*Voll NMRA-konform

«Kormfortable And. der Einstall salich
Die Lok muss nicht gedffnet werden

* 2 rich bhangige Lich @ mit je 140
mA belastbar

* 2 frei verfiigbare Funkfionsausgange (F1 und F2),
mit je 140 mA belastbar

«Summensirom aller 4 Ausgange: 300 mA,

*Rangiergang mit F3 schaltbar

* Deakivi der Beschl und Brems-
zaiten mit F4

M dstufe: Belastbarkeit 1,1 A, Ub
geschitzt

G tbelastbarkeit des Decoders: 1,2 Ampere

* GroBe: 26,5mm x 15, 5mm x 6,5 mm

Wichtige Warnhinwelse:
«Der LokPilot darf ausschlieBlich in Modellbahnen
eingesetzt werden
*Varmeiden Sie StoB- und Druckbel avf
den Decoder

*Vor Nasse und Feuchtigkeit schitzen

*Der Schrumpfschlauch um den Decoder nicht
enternen

*Niemals direkt am Decoder loten, geg. Kabet
verlangern

*Wickeln Sie den Decoder niemals in Isolierband
ein, dadurch wird die Wérmeableitung verhin-
dert, eine Uberhitzung wire maglich

*Zum Einbau muss die Lok stets stromlos sein

*Kein Kabel darf jemals Metaltteile der Lok be-
rOhren.

*Achten Sie beim Zusammenbau der Lok dar-
avf, dass keine Kabe! gequetscht werden oder

Kurzschlisse entstehen.

Einbauvoraussetzungen ’

Die lokomoﬁv. muss sich vor dem Umbau in ein-
.

Zustand befinden: Nur eine
Lok mit eil dfreier Mechanik und saub ana-
logen Lauf darf digitalisiert werden. VerschleiBteil
wie Motorbo dk kte, Glishbirnchen etc.
mossen Gberp P garoinigt brw.

ernevert werden.

Alle Einbavarbeiten musssn grundsaflhch an vom
Gleis gt Fak vorge-
nommen warden. Shllan Sie sicher, dass wahrend
des Umbaus niemals —auch versehentlich- eine Span-
nung an die Lokomotive gelangen kann.

Stift  Belegung Farbe
1 Motoranschluss rechts Orange
2 Licht Hinten gelb
3 Funktion F1 grin
4 Suliononanschluss 1 schwarz
5 Motoranschluss links grau
é Licht Vome weiss
7 Gemeinsamer Leiter (+Pol} blau
8 Schienenanschluss 2 rot
orange
OfO)
V310 o e——
0,
@O o
Abb. 1: Schnittstelle nach NEM650/652

‘Befriebsanleitung LokPilot V1.0 06/2001

Bit 7 mossen immer akdiv sein), CV18
niederwertige Byte. Nur aktiv, wenn die Funktion
in CV 29 eingeschaltet wird (siehe unten)

[CV[Name Beschreibung Wertebereich L

1 |lokadresse Adresse der Lok 01.127 j03

2 {Anfahrspannung legt die Mindestgeschwindigkeit der Lok fest 01-63 03

3 |Beschleunigungszait  |Dieser Wert multipliziert mit 0.869 ergibt die Zeit |01 - 63 04
vom Stillstand bis zur Maximalgeschwindigkeit

4 |Bremszeit Dieser Wnn muhnp]lzlnr' m|| 0 869 ergibt die Zol' 01-63 03
von der Maxi bis zum Still

15 g L Die Hockh h Jigk der Lok 01 - 63 63

16 |Mittengeschwindigk Die Geschwindigkeit der Lok bei mittlerer Fahrstufe |01 - 63 125

7 Ve interne Sof des LokPiloten {nur lasen) |- -

8 [Herstellerk Hersteller-Nummer {ID} der ESU - 151

17 [Erweiterte Lokadresse fLange Adresse der Lokomotive 128-9999 {0

18 CV 17 enthalt das hdherwertige Byte (Bit 6 und

Diverse Ei

1l der Lok - j4
nur relevant im DCC-Betrieb

Addieren Sie die gewinschten Werle, um den Inhal
dar CV29 zu bestimmen, Bsp.:
oottt

28 Fahrstufen+ Analog! rauben=2+4 =6.
Funktion Wart
Normale Fahrtrichtung i [}
Umgekehrtes Richtungsverhalten 1

14 Fahrstufen im DCC Systam 0

28 / 128 Fahrstufen im DCC System 2
Analogbetrieb ausschalten 0
Analogbetrieb erlauben 4
Kurze Adrassa {CV1) im DCC Betrieb 0
Lange Adresse (CV17+18} im DCC Betrisb |32

149 |Lastregelung

Lostregelung Ein oder Ausschalten:

01 oder 02 |01

Lastregelung Ein
Lastregelung Aus

N -

Wenn die Lok nicht die

Buhmlm die Hohe der Spanmmg, die vom Motor
muss. Je besser der Wirkungsgrad
des Motors, desto hdher kann dieser Wert sein.

reicht, diesen Parameter verklainem.

[50Delta Modus Lichtsteverung for Delta-Betrieb 01 oder 02 07
Lichter mit Lichttaste schalien (normal) 1
Lichter stets einschalten {Deltamodus) 2

51 lung Param. 1 [P (Regell ferenz) 00-79 56

Hachstgeschwindigkeit er-

52 [Lastregelung Param. 2 |Parameter 2 { K-Anteil).

Bestimmt die Harle der Regelung. Je grosser der
Wert, gésto starker ragelt der LokPilot den Moftor.

00-79 32

7,

Betriebsanlaitung LokPilot V1.0 06/2001

« Zukunfisicherheit ei Fi d
durch Flash-Memory mogllch }:
3
2
Loks ohne Schnittstelle
T Sie achst alle bisherigen Kabel-

verbindungen innerhalb der Lok auf und achten sie

Anschi Suankti

Sie kdnnen an die Lichi- und Funkfionsausgénge be-
liebige Verbraucher schalten, sofern sie die maxi-
male § fnahme nicht Gberschreil Aller-

auch auf eine Verbindung iiber die Geha
Die beiden Motor hlo musson
ialfrai sein, also i Verbindung zum
Chassis oder den Rudum/S'romubnohmcm besitzen.
Insbesondere beim Umbau von Fleischmann-Loks
werden diese immer wieder Ubersehen. Bitte mes-

bedi

dings gilt hierbei zv beachten, dass der Uberstrom-
schufz des D-coders sehr ﬂmk uvbeﬂsv und im Not-
fall alle Funk

Verwenden Sie daher ausschlieBlich
Glihbirnchen mit 16V oder haher und maximal

sen Sie nach erfolgtem Anschiuss alle Verbind
gen mit einem Uhmmeter noch einmal nach su-
bl

50mA M Iohbirnen bendtigen baim
Einschalten einen sehr hohen Strom, der még-

chen Sie inst dere nach K
den Motor- und den Schienenanschiissen.

Das wolhro Vorgolwn hangt davon ab, wie die Licht-

licherweise den Uberstromschutz des Decoders
zum Ansprechen bringen kénnte.

Ve den Sia bei Loks, die nach Abb. 2 varschaltet

und § innerhalb der Lok hal

sind:

a) Die Lumpen / Funktionen sind mit lhram gemein-
samen Anschl Uber dem Lokgehd iso-

liert (also pohn'lu"rm) Der dann noﬁge Anschluss
wird in Abb. 2 dargestellt.

b) Die Lampen/Funkti sind gegen
die Lok hahet (z.B. fas!ollo“'“ ®

werden, ausschlieBlich digitale Rauchgeneratoren,
2.8. Seuthe Nr. 11. Andere Raucheinsétze benédti-
gen v.U. zu viel Strom. Teilweise sind Rauch-
generatoren mit mehr als 250mA Stromaufnahme
im Handel!

Loks, die nach Abb. 3 verschalet werden, bonati-
gen nach wie vor einen analogen Raucheinsatz.

Lokometiven sowie dltere Fleischmann- oder
ROCO-Loks). Diesen Fall zeigt Abb. 3

Radschloif

Achten Sie darauf, dass der maximal zulassige
Strom fir die Funktionsausgange auf keinen Fall
Oberschritten wird und vermeiden Sie Kurz-

« Das rote Kabel wird an den rechten

Al {bzw. Mittelschleifer bei AC-Mo-

dellen),
¢ das schwarze Kabel on den linken Rodsd\loufor
(bzw. AuBenleiter bsi AC-Modellen)

schiosse zwischen den Ausgangen: Der LokPilot
|s' zwar geschitzt, wenn jedoch eine sx'amo
an den dos Lol

unllog', mrd-n diese zerstdrt werden!

* Das orange Kabet wird mit dem Motoranschluss
verbunden, der bisher mit dem rechten Rad-
schleifer verbunden war (bzw. Mittelschleifer
bei AC-Modellen),

*das grave Kabel wird mit dem Motoranschluss
verbunden, der bisher mit dem linken Rad-
schleifer verbunden war {bzw. AuBenleiter bei
AC-Modellen).

* Die Stimlampen hinten werden an das gelbe Ka-
bal, die Stirnlampen vorne an weiBe Kabel an-
gelotet.

* Das grine Kabel verbinden Sie mit der Funktion,
die Sie mit F1 schalten méchten.

* Das violette Kabel verbinden Sie mit der Funkfi-
on, die Sie mit F2 schalten méchten.

inbetriebnahme

Ehe Sie die Lok wieder schlieBen, ist ein Funktions-
test angebracht.
I'Dio Werkseitige Lokadresse ist 03. I

+ Fahrt die Lok in beide Richtungen?

*Schalten Sie das Licht ein: Brennen die Lichter?
Wenn Sie den LokPiloten in eine Lok mit
Schnittstellenstecker eingebaut haben: Prifen Sie,
ob der Stecker richtig herum in der Schnitistelle
sitzt.

Motorola-Betrieb

Der I.okPlloi kurm mit allen Marklin® Gerdten bzw.
det werden. Die Funk-

Solkte 1hre Lok nach Variante b} haltet sain, so

ist der Anschluss komplett.

Im anderen Falf (thc Abb. 2} mossen Sie alle Gbrigen
hlisse allar Birnchen und Funkti gemein-

sam an das H}a Kabel anschlieBen. Dieses darf kei-

nen Kontakt dem Lokchassis haben!

!

tionen F1 bis F4 kdnnen allerdings nur mit dem sog.
+Neven Motorola®-Format® benitzt werden. Um
dieses zu aktivieren, missen an der 6021 die DIP-
Schalter 1 und 2 auf die obere Position (,On*) ge-
stellt warden.

Baicinbammlaiinmn 1 ALDiAt V1 0 OA/INOT

Basitzer des Delta-Systems haben dos Problem, dass
dort keine Lichitaste zur Verfigung steht. Daher
kann der LokPilot so umgestellt werden, dass dle
Lichter der Lok stets brennen {natirlich abha

*Gaben Sie die derzeitige Decoderadresse sin {Al-
ternativ: ,80*)
 Betétigen Sie die Fahririch kehr am Fahrt-

von der Fahrtrichtung).

Es muss lediglich z.B. mit Hilfe einer 6021 in CV 50
der Wert, 02 geschrieben werden.

DCC-Betrieb

regler (Fahriregler nach Jinks Gber Anschlag hin-
aus dr-hon, bis ein Klicken ertont}, halten den Reg-
ler fast und dricken dann die ,Go*Taste

*Der LokPilot ist jetzt im Programmiermodus
( Die Fahrzeugbeleuchtung blinkt jetzt )

*Gaben Sie jetzt die Parameternummer (CV), die Sie
= d = hia : ralticd

T, Sie aventuell im Anschlussgle’s einge-
arbeitete Kondensatoren (z.8. im ROCO
Anschlussgleis). Diese kdnnen den Betrieb des
Decoders stdren.

Ein Batrieb des LokPilot ist mit |5dem DCC konforman

ein {;
* Zur Bestati die Fahrtrich kehr betéti-
gen {stzt Doppelblinken der Beleuchtung)
*Geben Sie jetzt den nauen Wert fir die CV ein

Systam maglich. Die

(zweistellig)
* Zur Bestati dia Fahrtrich kehr betdi-
don Gerst tigen {Beleuch leuchtet etwa I Sekunde dau-

g wurde mit fol
ROCO Lokmaus2, Uhlenbrock Intellibox, LenlDlgl'al
plus V2.3, ZIMO MX1.

Baim Betrieb mit Lenz digital plus V3.0 funk'lomcﬂ
die Erkennung nicht, wenn Sie mit 14 F

ernd, dann wieder Blinken der Beleuchtung)
Sie kdnnen jetzt weitere CVs eingeben, die Sie &n-
dern madchten

fohren méchten. Verwenden Sie 28/128 Fahrsm‘on.

Jedes mal, wenn der LokPilot Strom erhdlt {also nach
dem Einschalten der Anlage), und das Licht einge-
schliet wird, versucht er, die Fahrsiufenzahl zu er-
kennen. Schalten Sie wahrend des Betriebs die Fahr-
stufen um, so miissen Sie den LokPiloten kurz strom-
los machen, damit die Automatik wie gewiinscht

arbeitet. Die Erkennung davert bis zu 30 Sekunden.

Die Erkennung kann miftels CV 64 ausgeschaltet
warden (Siehe Tabelle auf Seite 8).

find, g der Decoderp
Der LokPilot kennt viele Parameter. Eine Auflistung
finden Sie am Ende dieser Anleitung. Alle Einstell-
werte sind in sog. CVs (configuration variables) ab-

gespeichert. Diese kdnnen gezielt verandert werden,
abhéngig von der verwendeen Zentrale.

Mit Marklin 6027
{Der Fahrregler muss auf O stehen.

Es dirfen keine anderen Loks auf der Anlage stehen.
Achten Sie auf die Blinksignale der Lokomotivel)

* Dricken Sie die ,Stop®- und ,Go*-Taste der 6021
gleichzeitig (gemeinsam), bis ein Reset ausgelost
wird. {allernativ: Kurz Stecker des Trafos ziehen}
Dricken Sie die ,Stop”-Taste, damit die Schienen-

}/lponnung abgeschaltet wird

«Dor P due wird vorl, duech Aue.

wahi von CV 80' oder durch Aus- und Wieder-

inschatten der Schi g {«Stop”-Taste
an der 6021 dricken, dann wiedev #Go”-Taste)

Mit DCC Systemen (Lenz, Intellibox, efc)
Sollten Sia ain DCC - konformes Dig#alsystem oder
aine Intellibox besitzen, kdnnen die CVs viel einfa-
cher und komfortabler verandert werden. Bitte le-
sen Sl. hierzu das entsprechende Kapnol (etwa: Pro-
g von DCC-Decodern) in lhrem System-
hondbuch durch. Der LokPilot kenni alle
Programmiermethoden der NMRA.
Tips und Tricks
Lastregelung anpassen
Die Lastregalung des LokPiloten kann an verschie-
denate Moforan angepazst wardon. Die Standard
einstellungen passen fir ROCO, Brawa, Kato, Lili-
put-Loks sehr gut, bei anderen missen Sie u.U. erst
ein wenig experimantieren. Fir sehr haufige Falle
haben wir hier schon mal Werte angegeben:

Parameter fir Fleischmann

Loks mit dem Rundmotor von Fleischmann bendti-
gen folgande Einstellungen:

cv 2 = 5

Cv 51 = 25
Cv 52 = 20
CV 53 = 10
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